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Hnms npenmera
OMoryhuTH TEXHHMYKO CXBaTamhe CIOKEHUX 3aXTeBa KOje MOpajy BO3Wja Ja 3aJ0BOJbE Ca ACIEKTa:
paJHOT MeCTa BO3aya, CyBO3aya, OKpYXemba, ehUKACHOCTH B yIOOHOCTH BO3ayYa.

Hcxon npeamera

YenemnuM 3aBpIIeTKOM CTYISHT he OUTH y cTamy na:
— 3Ha KJby4HE (haKTope KOju AeUHHIIY PaJHO MECTO BO3aya,
— Jla cpadyyHa OCHOBHE MMapaMeTpe KIbYIHUX (aKTopa.

Canp:xaj npenmera

Teopujcka nacmasa

VYBoj y eproHomujy. Metone uctpakuBama. [IpojekroBame u MeTojie oleHe. Onaxkame YyJIoM BHIA.
Onaxame 4yloM ciayxa. 3Hame u namheme. [Ipukasn m koHTpona. [leduHrcame pagHOr MecTa
Bo3aua, buomexanwmka pama Bosada. KymynatmBHa omrehema u mopemehaju. Ctpec u pamHO
onrepeheme (PU3NYKO W MEHTaHO) Bo3aya. besbemHOCT u rpemike y paay Bozaua, MHTepakuuja
BO3a4 BO3WJIO OKpykeme. OcumiatopHa ymoOHOCT. AKyCTHYKa yAOOHOCT. Tepmmdka ymoOHOCT.
Bumna yno6HOCT.

Ilpaxmuuna nacmasa

Jlabopamopujcke seacode

Haumnan onpehuBama M MeTone TpOIEHE YTHIAja OKPYKEHma Ha OCHMIATOPHY, AKyCTHUKY H
TEPMHUYKY YAOOHOCT BO3HJIA.

Ayoumopne geancoe

AHTPOTIOMETPHjCKH TIapaMeTpH, CTAaTUCTHYKAa aHaNW3a W TNPUMEHa Ha JepUHHCAkE IUMEH3Hja
pazHOr MecTa Bo3aya, yTUIajH aHTPOIIOMETPHjCKUX MapameTapa Ha eukacHoOCT Bo3ava. [lapamerpu
aKyCTHUKe, OCIHJIaTOpHE W TepMHUKe yaoOHocTu. ManekeHu. BuaHo mosbe Bo3aua, enurce
BUUbMBOCTH. CHctemu moMohu Bo3ady.
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Bpoj yacoBa akTHBHe HacTaBe | Teopujcka HacTaBa: 2 | IlpakTuyna Hacrapa: 2

MeTtoae n3Bohema HacTaBe
HacraBa ce peanu3yje Kpo3 IpelaBama, ayJUTOPHE M JIabopaTopHjcke BekOe M camMocTalaH paj
CTyJICHATA.

Ouena 3Hama (MakcuMaIHu 0poj noena 100)

IIpeaucnutHe o6aBe3e IoeHA 3aBpIIHU HCTUT 1oeHa
KOJIOKBH)yM 3x10=30 YCMEHH HCITUT 40
CEeMHUHAPCKH 30

50/115 Kmura npenmera



